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Projeto

Nivel

Ana Laura Gongalves

Emprego de técnicas de redes neurais artificias para

. estimacdo de posicao a partir de imagens obtidas por DO
da Silva
VANT
. Deteccdo Automatica de Padrdes em Corpos D’agua a
Fabiano da Cruz . .
. Partir de Dados de Temperatura da Superficie, Coletados | DO
Nogueira
por Sensor Termal Embarcado
José Renato Garcia Navegacao Autbnoma de VANT Sobre o Oceano com DO
Braga Imagens LiDAR
Sérgio Vianna de Desenvolvimento de um Sistema Embarcado para DO
Farias Processamento de Imagens em VANT utilizando FPGA.
Fabiana Zioti Identfﬁc‘agéo autométic’a d‘e padrdes em imagens aéreas ME
e orbitais com uso de técnicas de Deep Learning
Lucas Roberto Corrda Localiza:;éo e Segmentagz“ao de Imagens Aéreas para ME
Deteccdo de Objetos
Estimacdo do Fluxo Optico para aplicacdo no auxilio no
William Sanchez sistema de navegacao, usando algoritmos de ME
Farfan processamento paralelo para serem embarcados em uma
FPGA
Ana Beatriz Antunes Projeto de testes para componentes de baixo custo IC
de Barros utilizados em sistemas de navegacao de VANTs
Edmo da Silva Martins | Estudo e projeto de suporte de cdmeras para instalacao
IC
de Sousa em VANT
Fabricia Cristina Avaliacdo e monitoramento de dreas verdes por meio da
e IC
Santos utilizacdo de VANTs
Estudo e avaliagcdo de técnicas de descri¢do e detecgdo
Israel da Rocha de pontos caracteristicos aplicadas a estimacdo da IC
posicdo de um VANT baseada em odometria por imagens
Montagem de Veiculo Aéreo Nao Tripulado (VANT) para
Jean Victor da Silva utilizacdo no Projeto de Processamento de Imagens em IC
Tempo Real (PITER)
Planejamento de rota para VANTSs considerando a
Jodo Gabriel Ulian identificacdo automatica de marcos com o uso de IC
técnicas de processsamento de imagens
José Guilherme Reconhecimento de Marcos por Casamento de Ic
Rezende Vaz de Mello | Histogramas
Paulo Rogério Siqueira | Sistemas de avaliacdo de algoritmos de navegacdo por Ic
Custddio pontos de controle de VANT's
Pedro Elardenberg Estudo de técnicas para sele¢do automatica de marcos Ic
Sousa e Souza aplicada a navegacdo autonoma de VANT
Pedro Vinicius Villote | Avaliacdo da selecdo automatica de marcos aplicada a Ic
de Paula navegac¢do autébnoma de VANT
Upgrades eletronicos do sistema avionico de um Veiculo
Ramon Estulano Aéreo Ndo Tripulado (VANT) de asa rotativa e integragado Ic
Guerreiro Dias com sistemas embarcados do projeto de Processamento
de Imagens em Tempo Real (PITER)
Projeto e montagem de Sistema Aéreo ndo tripulado com
Willians Filho Moreno | integra¢do de multisensores embarcados para navegagao | IC

autbnoma







